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3D视觉智能抓取应用平台

集成相机、算法、机械臂，一体控制

图形拖拽、免编程、易使用，快速部署

自然学习、无需训练，无所不抓

物体精准定位，多类型抓取点选择

应用案例一键导入，快速使用



3D视觉智能抓取应用平台

飞虎平台
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3D视觉智能抓取应用平台通过高模块化的系统集成，以3D立体视觉技术为核心，对图像感知、图像认知、
立体建模、定位引导、姿态检测、手眼标定、接口对接、信号触发等功能及算法模块进行可视化的封装及展
示， 用户根据自身需求，从平台软件中自带的算法库调取所需要的功能模块，再通过操作伟景相机自主完
成工作任务。

精准的三维扫描是智能抓取的视觉基础。
飞虎平台通过“立体建模”模块完成对物
体的三维扫描，在获取三维数据后，通过
后续模块完成对图像的处理。

速度快，即扫即出

精度高，亚毫米级

多输出，并行处理

精准3D扫描，速度快，即扫即出

图形化拖拽界面无需编程基础，用户只需简单操作，
即可快速部署抓取任务。

拖拽模块构建工作流程
五分钟内完成快速搭建

即时可用的开发流程
远程升级，开发即可得

图形拖拽、免编程、易使用，快速部署

产品特点
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一个平台同时集成相机、软件与机械臂控制，简化了操作和维护流程，降低开发和运营成本。

无论是规则物体、柔性材料，还是复杂形状，飞虎平台
都能灵活地调整抓取策略，实现精准高效的抓取任务。

全链条式开发流程
满足不同抓取场景

可重复使用、并行构建
数据图形化实时呈现

支持检测各类物品
多维参数灵活设置

终端智能完成快速识别
多行业多形态实现全覆盖

自然学习，无需训练，无所不抓

集成相机、算法、机械臂，一体控制

相机 算法 软件 Modbus通讯协议 机械臂

STL、STEP、IGS等文件

支持物体模型导入，按需生成抓取模板，可以更快识别物体，并按要求给出抓取点信息。

无需建模 快速获取物体重要特征数据 识别速度更快

支持模板导入，快速识别目标物体
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同类流程快速搭建，大大简化应用流程创建过程，提高工作效率，快速响应业务需求。

根据物体不同形态，准确给出物体的抓取点位姿。支持多个抓取点，选择其中最优抓取点。

ABB、安川、库卡、那智、松下、FANUC、川崎、邀博、大族、新时达、埃夫特、配天、珞石、钱江、埃斯
顿、新松、节卡、伯朗特、摩卡等国内外主流机械臂厂家都可支持。

抓取类案例
测量/检测类案例

自开发类案例
案例类型支持云同步

应用案例一键导入，快速使用

物体精准定位，多类型抓取点选择

支持国内外几十家机械臂品牌
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应用案例

物流拆码垛 工件上下料

工件上下料

线圈线缆抓取 包裹编织袋抓取

轮毂定位和抓取 油箱盖识别和定位
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